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mindestens ein

Erzeugendensystem bzw. eine linear unabhéngige Familie ist genau dann eine Basis
von V, wenn es bzw. sie genau n Elemente besitzt

sowie Satz 2.6.4.

wobei u; € U, fiir alle i € [ und u; = o fiir fast alle i € 1.

wobei u; € U, fiir alle i € [ und u; = o fiir fast alle i € 1.

Beweisteil (b) lautet einfacher: Gilt dim f(V) = dim W, so konnen wir wegen
dim f(V) < oo die Kontraposition des zweiten Teiles von Satz 2.6.7 auf f(V) und
W anwenden. Wir erkennen daraus f(V) = W, also die Surjektivitit von f. Die Um-
kehrung ist klar.

... links-neutrales Element. GeméS (a) und (b) wird fiir jede reguldre Matrix A € K™
die lineare Bijektion (f4)~! durch eine regulire Matrix B € K™ beschrieben, was B
als ein links-inverses Element von A erweist.

linear isomorphen

Unterraum T von ker a*

Werte # 0

Werte # 0

Neue Angaben:

(@R =2Q, R =2Q,R3=3Q, Ry =1Q,Rs=1Q,Rg=2Q,U; =14V, Uy =21 V.
BRI =1Q R =2Q,R3=2Q, Ry =1Q,Rs=1Q,Rg=1Q,U; = 9V, U; =18V
VDRI =1Q R =1Q,R3=1Q, Ry =1Q,Rs =2Q,Rg=2Q,U; = 3V,Up= 6V.
ORI =1QR=1Q,R3=1Q, R4 =2Q,Rs =2Q,Rg=1Q,U; =13V, U; =13 V.

E R =2Q R =2Q,R3=1Q, Ry =1Q,Rs =1Q,Rg=1Q,U; =29V, U, =58 V.
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124917 Satz 4.8.3 Es seien U ein Unterraum von 'V und (b i)jer eine solche Basis von V, dass
U = [(b))e1,] fiir eine gewisse Teilmenge I, C I erfiillt ist. Schreiben wir I, := I\ I,
so gilt

124, Nach dem Basisergiinzungssatz 2.5.8 gibt es fiir jeden Unterraum U von V eine Basis
(b;)ic; mit den in Satz 4.8.3 genannten Eigenschaften. Setzen wir . ..

1409 wr

161'  Die Bestimmung des Durchschnitts von m beliebigen Hyperebenen im affinen Raum
K™! fiihrt daher auf ein (m, n)-LGS. Satz 6.2.3 iiber den Durchschnitt affiner Unter-
raume illustriert, dass die Losungsmenge dieses LGS ...

16111 xXeg

17045 P(K x H)

1764 so, dass f(a), f(b) 1. u. sind.

17857 ... Basis von V. Das zeigt ¢ ¢ [(qo, - .-, qj-1-9j+1,----qy)], also muss ¢; # 0 erfiillt
sein.

1844 (n,m € N)

189'"  anschaulichen

1914 Fiir n = 0 ist (7.6) offensichtlich richtig. Wir setzen im Folgenden n > 1 voraus und
berechnen

230° d; und d, Hauptvektoren aus V/(r)

23312713 ‘Wegen U, C (f—tidy)™ ' (W,)ist U;NU, = {0}. Die Vereinigung der zuvor gewiihlten
Basen von U, und Uj ist daher l.u., sodass wir Satz 8.7.5 anwenden konnen. Es folgt,
dass Cy, := (C;,(C,) eine Basis von W; + W, ist, womit hier eine direkte Summe
vorliegt.

2755  aeR¥

279'4-20 Ersetze an allen fiinf Stellen o durch o¢

2873 V=U'eU oV*

288! V=U"eoU @V*

2914 einer radikalfreien indefiniten Form

307,35  Parabelpunkt p # (0, 0)"

323 Die Graphiken in den Abbildungen 11.2 und 11.3 gehoren vertauscht.

327'%"!" aus den

331,y dimV >1

15 _ 1 : - A\T

339 _5(—1+z,1+z,2)

350° we W\ {o}

369; Statt B* kann einfacher B* geschrieben werden.
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