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In diesem Vortrag werden Hexapoden diskutiert, welche Selbstbewegungen besitzen die symmetrische Rol-
lungen darstellen.

Hexapod: Dieser raumliche Mechansimus besteht aus eine Plattform und einer Basis, die tiber sechs Beine
gekoppelt sind. Die Beine sind mit Kugelgelenken an der Plattform bzw. Basis befestigt.

Selbstbewegung: Tm Allgemeinen ist bei fixen Beinlingen der Hexapod starr, aber fiir bestimmte Abmes-
sungen kann dieser auch beweglich sein. Man spricht dann von einer sogenannten Selbstbewegung.

Symmetrische Rollung: Dieser Bewegungstyp hat seinen Ursprung in der ebenen Kinematik und kann
dadurch charakterisiert werden, dass die Gang- und Rastpolkurve spiegelsymmetrisch beziiglich der Poltan-
gente sind. Im raumlichen Fall sind das Gang- und Rastaxoid Torsen, welche spiegelsymmetrisch beziiglich
der Tangentialebene entlang der Achse der momentanen Drehung sind.
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